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Sugerencias y mejores practicas de servicio

Audi B8 A4/A5y 8R Q5
Identificacion del brazo de control inferior frontal

Marca | Supreme | Producto | Brazos de control traseros inferiores frontales | Fecha |Abri| de 2020

Nimero(s) de parte | MS70145/MS70146/MS70198/MS70199

Debido a las modificaciones en la produccién de fabrica de los vehiculos que se mencionan a continuacion y a sus diferentes modelos,
es esencial identificar el tipo de brazos de control correcto que se requiere al ordenar brazos de control inferiores frontales (curvos) de
reemplazo.

Los modelos de produccion anterior presentan una junta esférica M12 y un buje de 65 mm de caucho sélido de fabrica.

Los modelos de produccion posterior presentan una junta esférica M14 actualizada y un buje hidraulico de 75 mm de fabrica.

A simple vista, estos dos tipos tienen una apariencia similar, pero no son intercambiables.

Junta esférica M12/buje de caucho sélido de 65 mm Junta esférica M14/Buje hidraulico de 75 mm

Audi A4 B8 2009-2010 (hasta la produccion de 02/11/2009) Audi A4 B8 2010-2016 (desde la produccion de 02/11/2009)
Audi A5 B8 2008-2010 (hasta la produccién de 02/11/2009) Audi A4 Allroad B8 2013-2016

Audi S4 B8 2010-2010 (hasta la produccion de 02/11/2009) Audi A5 B8 2010-2017 (desde la produccion de 02/11/2009)
Audi S5 B8 2008-2010 (hasta la produccién de 02/11/2009) Audi S4 B8 2010-2016 (desde la produccién de 02/11/2009)
Audi Q5 2009-2010 (hasta la produccién de 31/10/2009) Audi S5 B8 2010-2017 (desde la produccion de 02/11/2009)

Audi RS52013-2015
Audi Q5 2010-2017 (desde la produccién de 01/11/2009)
Audi SQ52014-2017
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